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Programa completo, com ementas e referéncia bibliogréfica atualizada
Sistemas Embarcados e Operacdo em tempo real
Dia da semana Periodo

Carga Horaria Ministrada

Atividades Presenciais Ministradas: 0Oh
Atividades a Distancia Ministradas: 45:00h
Atividades a Distancia Supervisionadas: 0Oh
Total Ministrado:  45:00h

Carga Horaria Nao Ministrada

Outros: Oh

Total ndo Ministrado: 0Oh

Carga Horaria Total da Disciplina: 45:00h

Detalhamento:

Sistemas Embarcados em Linux

» Hardware de sistemas embarcados

* Toolchains

* Bootloaders

* Kernel

* Root Filesystem

* Build System

* Estratégia de armazenamento (memdria)
* Processos e Threads

» Debugging

* Device Drivers e integrac@o de sensores

* Board Support Packages




Programacéo para operacdo em Tempo Real

» Conceitos Fundamentais de Sistemas de Tempo Real

* Consideragdes sobre hardware de sistemas de tempo real

» Agendamento: EDF, Round Robin, Rate Monotonic

» Comunicacgao entre processos: sincronizacao, buffers, mailboxes e filas

» Gerenciamento de memoria

Integridade do sistema, procedimentos de teste e ferramentas, controle de versao

Comunicacéo de rede para sistemas embarcados
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